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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Mechatronika w pojazdach autonomicznych

Przedmiot

Kierunek studiéw Rok/semestr

Mechanika i Budowa Pojazdéw 3/6

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiéw

Pojazdy autonomiczne ogdlnoakademicki

Poziom studidw Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnos¢

stacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)
30 15 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw

3

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
drinz. Jerzy Kupiec dr hab. inz. Grzegorz Slaski

e-mail: jerzy.kupiec@put.poznan.pl e-mail: grzegorz.slaski@put.poznan.pl
tel: 61 665 2709 tel. 61-665 22 22

Wydziat Inzynierii Ladowej i Transportu Wydziat Inzynierii Mechanicznej

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne
Student ma podstawowg wiedze z zakresu podstaw elektrotechniki i elektroniki.

Student potrafi integrowac uzyskane informacje, dokonywaé ich interpretacji, wyciggaé wnioski; potrafi
taczy¢ proste obwody elektryczne i elektroniczne

Student ma swiadomos¢ wagi sprawnosci technicznej pojazdu i rozumie techniczne aspekty i skutki
niesprawnosci dla bezpieczenstwa ruchu drogowego.

Cel przedmiotu
Poznanie teoretycznych i praktycznych problemoéw zwigzanych z budowa, funkcjonowaniem oraz
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diagnozowaniem uktadéw elektrycznych i elektronicznych pojazdéw samochodowych oraz
zaznajomienie sie z nowoczesng aparaturg diagnostyczna..

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

1. Ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujgca podstawy mechaniki klasycznej, optyki, elektrycznosci i
magnetyzmu, fizyki ciata statego, fizyki kwantowej i jgdrowej, niezbedng do zrozumienia wyktadéw
specjalistycznych w zakresie teorii materiatéw konstrukcyjnych i materiatoznawstwa, teorii maszyn i
mechanizmodw, teorii napeddw elektrycznych i uktadéw mechatronicznych.

2. Ma podstawowg wiedze o znormalizowanych zasadach zapisu konstrukcji i grafice inzynierskiej.

3. Posiada poszerzong wiedze podstawowgq niezbedng dla zrozumienia przedmiotdéw specjalistycznych
oraz wiedze specjalistyczng o budowie, metodach konstruowania, wytwarzania oraz eksploatacji
wybranej grupy maszyn roboczych, transportowych oraz cieplnych i przeptywowych objetych Sciezka
dyplomowania.

Umiejetnosci
1. Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, internetu, baz danych i innych zrédet. Potrafi integrowacd
uzyskane informacje interpretowac i wyciggaé z nich wnioski oraz tworzy¢ i uzasadnia¢ opinie.

2. Potrafi prawidtowo postugiwacd sie nowoczesnym sprzetem do pomiaréw gtéwnych wielkosci
fizycznych, stosowanym w badaniach maszyn i kontroli produkcji.

3. Potrafi odrecznie narysowac schemat i prosty element maszynowy zgodnie z zasadami rysunku
technicznego

Kompetencje spoteczne
1. Jest gotow do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemoéw poznawczych i praktycznych
oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu.

2. Jest gotow do wypetniania zobowigzan spotecznych, wspdétorganizowania dziatalnosci na rzecz
srodowiska spotecznego.

3. Jest gotéw do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym:
- przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych,
- dbatosci o dorobek i tradycje zawodu.

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujacy sposéb:

Wyktad na podstawie egzaminu a laboratorium na podstawie wynikdw biezgcej kontroli przygotowania i
oceny sprawozdan.

Tresci programowe

Wyktad i ¢wiczenia laboratoryjne obejmujg nastepujaca tematyke:
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- Podstawowe informacje z zakresu budowy i rysowania schematéw instalacji elektrycznych w pojazdach
na wybranym przyktadzie.

- Budowa i dziatanie systemdw zasilania w tym dziatanie i charakterystyki alternatoréw.

- Budowa i dziatanie systemdéw magazynowania energii pojazdow samochodowych w tym zapoznanie z
najczesciej wykorzystywanymi rozwigzaniami akumulatoréw.

- Budowa, dziatanie i badania podzespotéw oswietlenia w tym systemy sterowania i uruchamiania.

- Budowa i dziatane systemow uruchamiajgcych, rozruszniki i systemy start stop.

- Rozwigzania uktaddw zaptonowych i ich podzespotéw w pojazdach samochodowych

- Czytanie schematéw uktaddw elektronicznych przy wykorzystaniu nowoczesnego oprogramowania.
- Uktady sterowania silnika podstawy funkcjonowania.

- Zastosowanie i badanie magistral komunikacyjnych na przyktadzie szyny CAN.

- Systemy komunikacji zewnetrznej ze sterownikami pojazdu poprzez gniazdo diagnostyczne.

- Identyfikacja potozenia podzespotéw w pojezdzie na bazie informacji z oprogramowania.

- Budowa i dziatanie czujnikéw ci$nienia / potozenia / predkosci / przyspieszenia

- Badanie wybranych podzespotéw silnika zawierajacych uktady elektroniczne.

- Badanie wybranych uktadéw mechatronicznych pojazdu przy wykorzystaniu testeréw diagnostycznych.
- System ABS w pojazdach z hydraulicznymi uktadami hamulcowymi

- System ABS w pojazdach z pneumatycznymi uktadami hamulcowymi

- Dziatanie systemdw kontroli trakcji

- System sterowania statecznoscig kierunkowg pojazdu (ESP) (2 w)

- Sterowanie automatycznymi skrzyniami biegow

- Sterowanie zawieszeniem pojazddéw

Idea systemdw mechatronicznych. Przykfady i obszary stosowania systemdéw mechatronicznych w
srodkach transportu. Sterowanie w systemach mechatronicznych - definicje, sterowanie otwarte i
zamkniete, elementy skfadowe systemu sterowania i ich role, rola procesu w systemach sterowania jako
obiektu regulacji, idea sprzezenia zwrotnego, regulacja automatyczna i nowoczesne metody sterowania.
Budowa mechatronicznych systemow bezpieczenstwa czynnego. Czujniki predkosci obrotowej kof,
czujniki predkosci odchylania i przyspieszenia poprzecznego i pionowego. Uktady wykonawcze w
sterowaniu uktadem hamulcowym - modulator elektrohydrauliczny, modulator elektropneumatyczny.
Amortyzatory o zmiennym sterowanym elektronicznie ttumieniu. Budowa mechatronicznych uktadéw
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bezpieczenstwa biernego. Budowa czujnikow zderzenia i zabezpieczajgcych. Budowa uktadow
wykonawczych - generatory gazu, napinacze pasow bezpieczenstwa.

Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialng - potaczenie wykfadu informacyjnego z problemowym;
2. Laboratorium - budowa ukfadéw i badanie ich dziatania - metoda eksperymentu.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,0
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 2,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 30 1,0
zaje¢ laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do
kolokwiéw/egzaminu, wykonanie projektu)?

! niepotrzebne skresli¢ lub dopisaé inne czynnoci



